POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Podstawy automatyki [S1Mech1>PA]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Mechatronika 2/4

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
15 15 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

Wymagania wstepne

Matematyka w zakresie teorii zbioréw, liczb zespolonych, rownanh rézniczkowych, algebry Boole’a,
przeksztatcenia Laplace’a i Fouriera. Umiejetno$c operowania na zmiennych zespolonych, rozwigzywania
prostych réwnan rézniczkowych i stosowania przeksztatcen.

Cel przedmiotu

Zapoznanie z podstawami i metodami automatyki, a w szczegdlno$ci z uktadami cyfrowymi i z
analogowymi uktadami automatyki w mechatronice

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Wie co to jest statyka i dynamika uktadow automatyki oraz zna pojecia podstawowe, strukture, budowe

i dziatanie uktadow automatyki

Zna transmitancje operatorowe, odpowiedzi skokowe podstawowych elementéw. Wie co to jest

regulator klasyczny PID i jakie sg jego opisu i odpowiedzi skokowe

Wie co to sg i jak wyznaczac¢ charakterystyki czestotliwosciowe. Zna pojecie i metody badania stabilnoSci
Wie co to sg funkcje binarne, uktady kombinacyjne i sekwencyjne

Zna metody minimalizacji oraz realizacji funkcji binarnych na elementach stykowych i bramkach
logicznych. Zna inne ukfady/bloki cyfrowe.



Umiejetnosci:

Potrafi opisac¢ statyke i dynamike podstawowych czionéw liniowych

Potrafi okre$li¢ transmitancje operatorowe podstawowych cztonéw automatyki oraz wyznaczy¢ ich
odpowiedzi skokowe

Umie zastosowacé regulator PID oraz okresli¢ stabilnos¢ ukfadu

Umie wyznaczy¢ charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych elementow

Umie zrealizowa¢ zadang funkcje binarng kombinacyjng i sekwencyjng

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych oséb

Jest Swiadomy roli automatyzacji we wspoétczesnej gospodarce i jej znaczenia dla spoteczenstwa i
Srodowiska

Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

EGZAMIN: Zaliczenie na podstawie egzaminu sktadajgcego sie z 5 pytan ogolnych (za poprawng
odpowiedz na kazde z pytan — 1 pkt. Skala ocen: ponizej 2,6 pkt — ndst., 2,6+3,0 — dst, 3,1+3,5 pkt.— dst+,
3,6+4,0 pkt. — db, 4,1+4,5 pkt. — db+, 4,6+5,0 pkt. — bdb).

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania éwiczenh oraz sprawozdania z kazdego
¢wiczenia laboratoryjnego wg wskazan prowadzgcego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed éwiczeniem

krotkie sprawdziany wejsciowe, po zakonczeniu ¢wiczen pisemny sprawdzian koncowy. Aby uzyskac¢
zaliczenie laboratoriow wszystkie ¢wiczenia muszg by¢ zaliczone (ocena pozytywna z odpowiedzi i
sprawozdania).

Cwiczenia: Zaliczenie na podstawie kolokwium korncowego.

Tresci programowe

1. Pojecia podstawowe i definicje. Historia. Uktady otwarte i zamkniete automatyki. Wiasciwosci
statyczne i dynamiczne elementéw oraz uktadow liniowych automatyki.

2. Przeksztalcenie Laplacea. Transmitancje operatorowe elementdéw liniowych. Tworzenie i
przeksztatcanie schematow blokowych.

3. PID regulatory i ich doboér. Ocena pracy uktadu automatycznej regulacji — jako$¢ regulacii.
Charakterystyki czestotliwosciowe.

4. Charakterystyki czestotliwo$ciowe. Stabilnos¢. Regulacja dwupotozeniowa. Podstawy uktadow
nieliniowych.

5. Podstawy algebry Boole’a. Funkcje 2. zmiennych. Realizacja uktadéw dwustanowych. Minimalizacja i
realizacja dowolnych funkcji logicznych.

6. Uktady sekwencyjne. Podstawowe elementy cyfrowe.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne
Wyktady oraz prezentacje modeli i symulacji wykonywanych w srodowisku Matlab-Simulink

Literatura
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 90 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 45 2,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




